
Handhabungstechnik
Produkte und Dienstleistungen 2011

Ko
lib

ri 
Sy

st
em

te
ch

ni
k

Unsere Dienstleistungen

Projektdienstleistungen:

•	 Erarbeitung von Problemlösungen im Bereich der 
Produktion, des innerbetrieblichen Materialtransportes 

•	 Machbarkeitsanalysen 

•	 Arbeitsplatzanalyse und Bewertung 

•	 2 u. 3 D Betriebsmittelkonstruktion 

•	 Erstellung von Layouts 

•	 Projektleitung mit Terminüberwachung 
 

Servicedienstleistungen:

•	 Montage, Wartung u. Inbetriebnahme von Handhabungs- 
und Förderanlagen. 

•	 24 Stunden Service innerhalb Deutschlands 

•	 Optimierung der Materialflüsse in Ihrer Produktion 
inkl. Anpassungs- und Umbauarbeiten 

•	 TÜV-Abnahmen und UVV-Prüfung nach den gesetzlichen 
Richtlinien 
 
 
 

Diese Leistungen führen wir im Rahmen bereitgestellter 
Dokumente auch an Fremdanlagen durch.

Arbeitsmethodik nach
DIN-EN ISO 9001 und DIN-EN ISO 14001

Unser Lieferumfang

Greifwerkzeuge- und Systeme:

•	 Pneumatische- und mechanische Greifer
•	 Haken
•	 Vakuumtraversen
•	 Spanndorne
•	 Scherengreifsysteme
•	 Magnetgreifer
•	 Greifkombinationen 

 

Handhabungsgeräte:
Pneumatisch, elektrisch oder SPS-gesteuert 

•	 Krananlagen
•	 Kettenzüge
•	 Doppelseil-Balancer
•	 Knickarm- Manipulatoren
•	 Hubachsen und Schlauchheber in allen Ausführungen 

und Varianten 
 

Transportsysteme:

•	 Förderbänder
•	 Transportsysteme
•	 Regalbediengeräte
•	 Abstapelvorrichtungen
•	 Automatische Zuführsysteme
•	 Portalroboter 
•	 Kobots u.v.m. 

 

Wir haben auch für Sie die richtige Lösung
Ihrer Handhabungsaufgabe! 

Tel.: + 49 (0) 2381- 87 67 630
Tel.: + 49 (0) 176 - 56 25 6290

Kolibri Systemtechnik GmbH
Frielinghauser Str. 5, D-59071 Hamm

Tel.: 02381 - 87 67 630
Fax: 02381 - 98 31 15

info@kolibri-systemtechnik.de
www.kolibri-systemtechnik.de



Deckenverfahrbar

Mobil

Säulen montiert

Deckenverfahrbar Säulen montiert

Deckenverfahrbar - Säulen montiert

Lastaufnahmemittel

Integrierbar an unsere Handhabungsgeräte aber auch an 
Fremdfabrikate

Wir konstruieren und fertigen:
Mechanische, pneumatische und elektrische, halb – und 
automatische Lastaufnahmemittel, Vakuumtraversen, 
Magnetgreifer.

Aluminium-Säulenschwenkkräne mit verfahrbaren Grund-
platten in vielen Varianten und Ausführungen lieferbar

Beispiele ausgelieferter Greifsysteme

Parallelogramm - Manipulatoren

Pneum. Hubachsen Elektr. Hubachsen

Doppelseilbalancer

Regalsysteme

Regalbediensysteme

Behälter- und Neigegeräte

Komplette Montagearbeitsplätze


